Wstep

Optymalizacja jest wykorzystywana w kazdym problemie zwigzanym z poszukiwaniem naj-
lepszej decyzji zar6wno w ekonomii, jak i inzynierii. Wyboér decyzji dokonywany jest z wykorzy-
staniem funkcji celu, odzwierciedlajacej wszystkie kryteria, ktére sa rozwazane w danym zada-
niu. Metody i algorytmy, ktérych dostarcza optymalizacja, sa ciagle wzbogacane i udoskonalane.
Umozliwiaja one selekcje dostepnych dziatann w rozwazanych problemach.

Niniejszy skrypt mozna podzieli¢ na trzy czesci. Pierwsza (obejmujaca rozdzial pierwszy na-
pisana w oparciu o [1], [2] 1 [10]) dotyczy zagadnieri poszukiwania najlepszych decyzji jedynie
w oparciu o funkcje celu. Mamy tu do czynienia z problemami optymalizacyjnymi bez ograni-
czen. Szczegbdlna uwaga zostata w niej poswiecona funkcjom wypuktym, ktére majg wiele cennych
wlasnosci z punktu widzenia optymalizacji. Czesé druga skryptu (rozdzial drugi i trzeci napisa-
ne w oparciu o |2[, 3], [4], [6], [7], [9], [11] i [12]) poSwigcona jest programowaniu liniowemu.
Znajdziemy w nim metody i algorytmy stosowane w rozwiazywaniu probleméw, ktérych model
matematyczny jest problemem liniowym. Sg to: algorytm sympleksowy, algorytm transportowy,
metoda cie¢ oraz metoda podziatu i ograniczen. Czes¢ ta zawiera przyklady zagadnienn decy-
zyjnych, ktorych rozwiazania sa wyznaczone za pomoca oméwionych metod. W czesci trzeciej
(rozdzial czwarty i piaty napisane w oparciu o |2], [10] i [12], przy czym pierwsza cze$¢ piatego
rozdzialu zostala zaczerpnieta z [2]) oméwione zostaly problemy programowania nieliniowego.
Podzial tych probleméw wynika z wlasnosci funkcji celu oraz funkcji opisujacych zbiér mozliwych
do wyboru alternatyw. Okazuje sie, ze w kazdym z omawianych przypadkéw w poszukiwaniu roz-
wigzan wykorzystuje sie inne twierdzenia i wynikajace z nich metody.

Skrypt powinien byé przydatny studentom korzystajacym z metod optymalizacji w rozwig-
zywaniu probleméw decyzyjnych.





